Таблица функций Обработки изображения библиотеки обработки изображения IPPlab mSco
	Имя группы
	Описание функции
	Сигнатура функции

	Логические операции
	И
	 And(BYTE Value);

	
	ИЛИ
	 Or( BYTE Value);

	
	НЕ
	 Negative();

	
	Исключающее ИЛИ
	 Xor( BYTE Value);

	Арифметические операции
	Добавить константу
	Add( BYTE Value);

	
	Вычесть константу
	Substract( BYTE Value);

	
	Умножить на константу
	Multiple( BYTE Value);

	
	Поделить на константу
	Divide(  BYTE Value);

	
	Вычислить остаток от деления на константу
	Remainder(BYTE Value);

	Фильтрация
	Минимум
	FMin(  int x, int y)

	
	Максимум
	FMax(  int x, int y);

	
	Медианный 
	Median(  int x, int y);

	
	Усреднение
	Average(  int x, int y);

	
	Усреднение
	AverageByInvGradient()

	
	Усреднение
	AverageByRotatingMasks()

	
	Сглаживание Гауссианом
	GausianBlur(double sigma)

	
	Сглаживание 
	Smooth1();

	
	Сглаживание 
	Smooth2();

	
	Сглаживание 
	Smooth3();

	
	Параметрическое Сглаживание 
	Smooth_param( int param);

	
	Параметрическое Сглаживание 
	Smooth_param2( int param);

	
	Увеличение резкости 
	Sharpen1();

	
	Увеличение резкости 
	Sharpen2();

	
	Увеличение резкости 
	Sharpen3();

	
	Параметрическое увеличение резкости
	Sharp_param ( BYTE param);

	Редактирование
	Задать значение столбца
	SetColsMax( );

	
	Задать значение столбца
	SetColsMin( );

	
	Задать значение строки
	SetRowsMax( );

	
	Задать значение строки
	SetRowsMin( );

	
	Нарисовать линию
	int  DrawLine(  int xBegin, int yBegin, int xEnd, , int yEnd, BYTE value);

	
	Нарисовать окружность
	DrawCircle(  int xBegin, int yBegin, int radius, BYTE value);

	
	Нарисовать прямоугольник
	DrawRect(  int xLeft, int yTop, int xRight, int yBottom, BYTE value);

	Простейшая статистика
	Посчитать количество пикселей с заданным значением в заданном столбце
	CountPixelsCol (int x, BYTE Value );

	
	Посчитать количество пикселей с заданным значением в заданной строке
	CountPixelsRow (int y, BYTE Value);

	
	Поиск максимального значения пикселя
	GetFrameMax();

	
	Поиск минимального значения пикселя
	GetFrameMin();

	
	Поиск максимального значения пикселя в строке
	GetRowMax (  int x, int y, int length);

	
	Поиск минимального значения пикселя в строке
	GetRowMin (  int x, int y, int length);

	
	Поиск максимального значения пикселя в столбце
	GetColMax (  int x, int y, int length);

	
	Поиск минимального значения пикселя в столбце
	GetColMin (  int x, int y, int length);

	Геометрические преобразования
	Поворот на 180 градусов
	Rotate180( );

	
	Горизонтальное зеркальное отражение
	ReflectHor( );

	
	Вертикальное зеркальное отражение
	ReflectVer( );

	
	Сдвиг
	Shift1 (  int deltaX, int deltaY);

	
	Циклический сдвиг
	Scroll1(  int deltaX, int deltaY);

	
	Сдвиг
	Shift2(  int deltaX, int deltaY);

	
	Циклический сдвиг
	Scroll2(  int deltaX, int deltaY);

	
	Поворот
	Rotate(  int angle, int quality);

	
	Масштабирование
	Scale(  float xScale, float yScale, int xPoint, int yPoint, BYTE quality);

	
	Афинное преобразование
	AffinTransformation(float a, float b,  float c,  float d, float e,  float f, int quality);

	
	Выравнивание геометрии по контрольным точкам
	EqualizeGeometry(CIPImage* pImage2,Match* matchs,int count)


	
	Сшивка изображений по контроьным точкам
	Stitch(CIPImage*pImage2,Match match1, Match match2)

	
	Вырезание прямоугольного участка изображения
	Cut(Rectangle rect)

	
	Копирование изображения
	Clone()

	Выделение границ
	Превитт
	Previtt();

	
	Курсовые градиентные маски
	GradientMask( );

	
	Кирш
	Kirsh();

	
	Собель
	SobelMax( );

	
	Собель
	SobelAver( );

	
	Собель
	SobelSQR( );

	
	Лаплас
	LaplasianMax1 ( );

	
	Лаплас
	LaplasianAver1( );

	
	Лаплас
	Laplasian2();

	
	Лаплас
	LaplasianMax3 ( );

	
	Лаплас
	LaplasianAver3 ( );

	
	Робертс
	RobertsSQR();

	
	Пространственное дифференцирование
	Differ();

	
	Оптимальный детектор Кенни
	CannyEdgeDetector(double sigma, int Th1, int Th2);

	
	Марр-Гилдрет
	MarrHildreth(double sigma, int procent)

	Выделение линий
	Выделениевертикальных линий 
	LinesDetectorVer ( );

	
	Выделение горизонтальных линий 
	LinesDetectorHor ( );      

	
	Выделение линий с углом в 45 градусов 
	LinesDetector45 ( );

	
	Выделение линий с углом в 135 градусов  
	LinesDetector135 ( );

	
	Выделение линий в 4 направлениях 
	LinesDetectorAll ( );

	Полутоновая морфология
	Расширение 3x3
	DilationGV

	
	Расширение 5x5
	Dilation5GV();

	
	Сужение 3x3
	ErosionGV();

	
	Сужение 5x5
	Erosion5GV();

	
	Открытие 3x3
	OpeningGV();

	
	Открытие 5x5
	Opening5GV();

	
	Закрытие 3x3
	ClosingGV();

	
	Закрытие 5x5
	Closing5_GV();

	Работа с двумя изображениями
	И
	And_2Frames(CIPImage* pIPImage2);

	
	ИЛИ
	Or_2Frames (CIPImage* pIPImage2);

	
	Исключающее или
	Xor_2Frames (CIPImage* pIPImage2);

	
	Суммирование
	_2Frames(CIPImage* pIPImage2);

	
	Вычитание
	AbsDiff_2Frames(CIPImage* pIPImage2);

	
	Вычитание
	Sub_2Frames(CIPImage* pIPImage2);

	
	Максимум
	Max_2Frames(CIPImage* pIPImage2);

	
	Минимум
	Min_2Frames(CIPImage* pIPImage2);

	
	Усреднение
	Average_2Frames(CIPImage* pIPImage2);

	
	Проверка на совпадение
	FramesEquality (CIPImage* pIPImage2);

	
	Проверка на несовпадение
	FramesNotEquality(CIPImage* pIPImage2);

	
	Проверка большего значения
	FramesGreater(CIPImage* pIPImage2);

	
	Проверека меньшего значения
	FramesLess(CIPImage* pIPImage2);

	
	Проверка большего значения
	FramesGreaterEquality (CIPImage* pIPImage2);

	
	Проверека меньшего значения
	FramesLessEquality (CIPImage* pIPImage2);

	Работа с гистограммой изображения
	Построение гистограммы
	Histogram();

	
	Построение гистограммы области
	HistogramOfArea(int x,int y,int rect_width, int rect_height);

	
	Выравнивание гистограммы
	int HistogramEqualization(int x,int y,int rect_width,int rect_height)

	
	Растяжение участка гистограммы
	HistogramStretching (BYTE window,BYTE level);

	
	Изменение яркости
	Brightness (  BYTE k);

	
	Изменение контрастности
	Contrast (  BYTE k);

	
	Обрезка части гистограммы
	WindowCut(BYTE left, BYTE right)



	
	Удаление небольших объектов
	RemoveSmallObjects(BYTE background, float procent)

	Сопоставление с образцом
	Попиксельное сравнение
	PixelwiseComparison (CIPImage* pIPImage2);

	
	Корреляция
	Correlation(CIPImage* pIPImage2);

	
	Кросскорреляция для локализации отличий
	CorrelationForDefectDetection (CIPImage* pIPImage2,int WindowSize, float threshold);

	
	Кросскорреляция
	CrossCorrelation (CIPImage* pIPImage2,float threshold);

	
	Кросскорреляция
	CrossCorrelationST (CIPImage* pIPImage2,float threshold);

	
	Поиск объектов
	FindBlob_base(BYTE background)


